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WARNING
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ESTA PARTE DEL MANUAL ESTA COMPUESTA POR: Parte 2 -
Informacion, instrucciones y advertencias generales parala
Unidad receptora. El manual esta compuesto por la Parte 1,
"Manual de uso de la Unidad Emisora", por la Parte 2, "Manual
de uso de la Unidad Receptora", por la Disposicidon de los
mandos y por el Esquema de conexiones.

ANTES DE REALIZAR CUALQUIER OPERACION DE i
INSTALACION, USO, MANTENIMIENTO O REPARACION DEL
TELEMANDO ELCA ES NECESARIO LEER DETENIDAMENTE
ESTE MANUAL, INCLUYENDO TODAS LAS PARTES QUE LO
COMPONEN Y TODAS SUS INSTRUCCIONES.

EL HECHO DE NO LEER O NO RESPETAR TODAS LAS
ADVERTENCIAS EINSTRUCCIONES APLICABLES, Y/O
CUALQUIER LIMITACION INDICADA EN ESTE MANUAL PUEDE
CAUSAR GRAVES LESIONES FISICAS O INCLUSO LA MUERTE,
ASi COMO DANOS MATERIALES.

EL TELEMANDO ELCA NO ES UN PRODUCTO INDEPENDIENTE
Y SE CONSIDERA QUE ES EXCLUSIVAMENTE UN
COMPONENTE DE UNA MAQUINA QUE:

= PERMITA UTILIZAR UN TELEMANDO DE MANERA
APROPIADA,

= PUEDA ACCIONARSE CON SEGURIDAD Y DE CONFORMIDAD
CONTODAS LAS DISPOSICIONES LEGALES, LOS
REGLAMENTOS Y LAS NORMAS APLICABLES AESTE
TELEMANDO.

POR CONSIGUIENTE, ES RESPONSABILIDAD DEL FABRICANTE
DE LA MAQUINA EN LA QUE SE INSTALARA EL TELEMANDO
ELCA Y DE SUS DISENADORES realizar una evaluacién de
riesgos precisay detallada para determinar si el Telemando
Elca es apto para accionar la Maquina en condiciones de
seguridad y eficacia, teniendo en cuenta las condiciones de
empleoylos usos previstos, y que el Telemando Elcay todos
sus componentes se instalen, mantengan y utilicen de acuerdo
con este Manualy cumpliendo con todas las disposiciones
locales, las normasy las normativas en materia de seguridad
(en adelante referidas como "Leyes, Reglamentos y Normas").

Con referencia al mercado de estadounidense, las Leyes, los
Reglamentos y las Normas incluyen todas las reglas y las normas
del Occupational Safety & Health Administration (OSHA) (http://
www.osha.gov), todas las leyes y disposiciones federales,
estatalesy locales, los codigos en materia de construccidny de
dispositivos eléctricos y todas las normas aplicables, incluyendo
pero no limitandose a las normativas ANSI.

Es responsabilidad del Fabricante y de los disefiadores de la
Maquina en la que se instalaray utilizara un Telemando Elca,
comprobar que la estructura, las condiciones, la organizaciony el
marcado de la Maquina taly como estd instalada en el lugar de
uso sean apropiadas y que permitan utilizary accionar de forma
seguray fiable la Maquina a través de la interfaz del Telemando
Elca.

ES RESPONSABILIDAD DEL PROPIETARIO, DEL USUARIO DE LA
INSTALACION Y DE SUS DISENADORES que la instalacién, el
mantenimientoy el uso del Telemando Elca y de todos sus
componentes se lleve a cabo en estricta conformidad con las
indicaciones del presente Manual y con todas las Leyes,
Reglamentos y Normas de aplicacién, incluso locales. También es
responsabilidad del Propietario, del usuario de lainstalaciény de
sus disefiadores asegurarse de que la estructura, las
condiciones, la organizaciony el marcado de la Maquina, asi
como también el lugar de uso donde se haya instalado el
Telemando Elca sean apropiados y permitan utilizar y accionar de
forma seguray fiable la Maquina a través de la interfaz del
Telemando Elca.

EL ACCIONAMIENTO Y EL USO DEL RADIO CONTROL ELCA Y DE
LA MAQUINA ACCIONADA POR O A TRAVES DEL RADIO
CONTROL ELCA ESTAN EXCLUSIVAMENTE RESERVADOS AL
PERSONAL CUALIFICADO Y DEBIDAMENTE CAPACITADO.
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SOLAMENTE EL PERSONAL CUALIFICADO Y DEBIDAMENTE
CAPACITADO PODRA ACCEDER A LAS PROXIMIDADES DE LA
MAQUINA ACCIONADA POR O A TRAVES DEL RADIO CONTROL
ELCA.

LA INSTALACION INCORRECTA, EL ACCIONAMIENTO,
MANTENIMIENTO Y ASISTENCIA DEL TELEMANDO ELCA
INCORRECTOS PUEDEN CAUSAR GRAVES LESIONES FISICAS
O INCLUSO LA MUERTE, ADEMAS DE DANOS MATERIALES.
Para mayor informacion, consulte este Manual y cada una de
sus partes, o bien pédngase en contacto con Elca. Elcano es
responsable ni se asume ninguna responsabilidad de ninguna
instalacion del Telemando Elca que no haya sido realizada por
Elca, como tampoco se asume responsabilidad alguna por el
uso o mantenimiento del Telemando Elca que no esté
plenamente conforme con todas las instruccionesy
advertencias proporcionadas por Elcay con todas Leyes,
Reglamentos y Normas aplicables, incluso locales.

Elca no esresponsable ni se asume ninguna responsabilidad
por ninguna alteracion o modificacion del Telemando Elca ni por
elempleo de componentes o productos no originales de Elca,
que se utilicen en combinacién con el Telemando o
incorporados al mismo.

ES RESPONSABILIDAD DEL PROPIETARIO, DEL USUARIO DE LA
INSTALACION Y DE SUS DISENADORES asegurarse de que el
Telemando Elca se mantengay se revise siempre de
conformidad con todas las instrucciones y advertencias
proporcionadas por Elcay con todas las Leyes, los Reglamentos
ylas Normas aplicables, incluso locales.

ES RESPONSABILIDAD DEL PROPIETARIO, DEL USUARIO DE LA
INSTALACION, DE LOS ENCARGADOS, DE LOS DIRECTIVOS Y
DE LOS SUPERVISORES asegurarse de que todos los Usuarios
del Telemando Elca y todas las Personas que trabajan o
trabajaran con o cerca de la Maquina accionada por o mediante
el Telemando Elca estén debidamente instruidas y capacitadas
por personal cualificado acerca del uso correcto y seguro del
Telemando Elcay de la Maquina, incluyendo la total
familiarizacion y la comprension de las advertencias e
instrucciones proporcionadas por Elca, y de todas las Leyes, los
Reglamentosy las Normas aplicables, incluso locales; también
es suresponsabilidad asegurarse de que dichos Usuarios u
otras Personas utilicen o trabajen siempre de forma segura con
el Telemando Elcay SOLAMENTE respetando las instrucciones
y advertencias proporcionadas por Elcay en conformidad con
las Leyes, los Reglamentos y las Normas aplicables, incluso
locales. ELINCUMPLIMIENTO DE ESTA INSTRUCCION PUEDE
CAUSAR GRAVES LESIONES FiSICAS O INCLUSO LA MUERTE,
ADEMAS DE DANOS MATERIALES.

ES RESPONSABILIDAD DEL PROPIETARIO, DEL USUARIO DE LA
INSTALACION, DE LOS ENCARGADOS, DE LOS DIRECTIVOS Y
DE LOS SUPERVISORES asegurarse de que el area donde se
encuentray esta operativa la Maquina, accionada por o a través
del Telemando Elca, esté perfectamente delimitada e indicada,
en conformidad con todas las instrucciones y advertencias de
Elca, y conlas Leyes, los Reglamentos y las Normas aplicables,
incluso locales, y que haya suficientes sefalizaciones que
indiguen a TODAS LAS PERSONAS que la Maquina es accionada
por o através de un Telemando, y que prohiban el acceso al
personal no autorizado. EL INCUMPLIMIENTO DE ESTA
INSTRUCCION PUEDE CAUSAR GRAVES LESIONES FISICAS O
INCLUSO LA MUERTE, ADEMAS DE DANOS MATERIALES.

SIEL TELEMANDO ELCA NO SE UTILIZA DE FORMA SEGURA,
RESPETANDO LAS INSTRUCCIONES Y ADVERTENCIAS
PROPORCIONADAS POR ELCA, NI EN CONFORMIDAD CON
LAS LEYES, LOS REGLAMENTOS Y LAS NORMAS APLICABLES,
INCLUSO LOCALES, Y/O SI SE PERMITE EL USO DEL
TELEMANDO A PERSONAS QUE NO ESTEN DEBIDAMENTE
CAPACITADAS PARA UTILIZAR CORRECTAMENTE Y CON |
SEGURIDAD EL SISTEMA O LAMAQUINAEN LA QUE ESTE
INSTALADO, EXISTE EL RIESGO DE GRAVES LESIONES FISICAS
O INCLUSO LA MUERTE, ADEMAS DE DANOS MATERIALES.
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1 Manual de uso y mantenimiento

1.1 Estructura
El Manual de instrucciones de y mantenimiento consta de dos
partes: en conjunto constituye el Manual del Telemando Elca de la
serie E1.
Este manual debera ser leido, comprendido y aplicado por el
propietario del Telemando, por el Usuario y por todas las personas
que por cualquier motivo se encuentren en posicién de operar el
Telemando o la Maquina donde el mismo se haya instalado.
Esta Parte (Definida como Parte 2) trata acerca de la Unidad
receptora. La Parte 1 (a la cual se remite) trata acerca de la Unidad
emisoray su sistema de recarga.
El contenido del Manual de instrucciones de usoy el
mantenimiento se completa con los siguientes documentos:
= “Disposicion de los Mandos” que contiene la configuracion de la
Unidad emisoraylos nombres de los mandos enviados ala Unidad
receptora;
= “Esquema de conexiones” que indica la correspondencia entre
los mandos enviados por la Unidad emisoray los disponibles en la
Unidad receptora.
Se considera que el Manual para uso y mantenimiento es parte
integrante del Telemando Elca y en consecuencia de la Maquina
equipada con dicho Telemando. Es obligacion del Fabricante de la
Maquina o de la instalacién donde el Telemando se haya instalado,
asi como del Propietario y del Usuario de la Maquina, asegurarse
que este Manual de instrucciones se incluya en el manual de
instrucciones de uso de la Maquina.
En los documentos adjuntos al Manual, considerados parte
integrante del mismo, se puede encontrar informacién adicional
sobre el funcionamiento del Telemando, especialmente si se realizd
segun especificaciones especiales del cliente.

1.2 Definiciones

Se debera contactar con Elca si algunainstruccién,
simbolo, advertencia o imagen no estuviera clara,
no fuera comprensible o en caso de existirdudas o
preguntas.

Los "Datos de identificacién del fabricante" se E
encuentran enlapagina6 oconel QR Code enel

lateral.

OpeA0|
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En el texto de todo el Manual, incluyendo cada una de sus partes,
los términos abajo especificados tienen el siguiente significado:
Unidad: cada una de las unidades, emisora y receptora, que
componen el Telemando Elca.

Telemando: Sistema de control sin cable (CCS: Cableless Control
System) compuesto por una Unidad emisora y por una Unidad
receptora que se comunican entre si mediante conexion de radio.
Unidad emisora: componente portatil (remote station) a través de
la cual el Usuario interactia con el Telemando.

Unidad receptora: componente fijado de forma estable en la
Maquina (base station) que constituye una interfaz entre el
Telemando y las demas partes de la Maquina.

Maquina:la maquina, tal y como la define la Directiva 2006/42/CE
y otras normativas locales, y cualquier otro dispositivo, maquinaria,
equipo,instalacién, aplicacion, etc. enelque seinstale el Telemando
Elca que se encuentre bajo el control de dicho Telemando.
Fabricante: es quien disefiay/o construye una Maquinay que decide
lainstalacion de un Telemando para accionar la Maquina.
Instalador: es un técnico especializado y quien disefiay/o realizala
instalacién del Telemando Elca en una Maquina para accionar los
mandos.

Usuario: es quien utiliza materialmente el Telemando Elca como
dispositivo de accionamiento de los mandos de una Maquina.
Encargado del mantenimiento: es un técnico especializado, quien
realiza operaciones de mantenimiento ordinario y extraordinario en
el Telemando Elca para mantenerlo integro y en perfectas
condiciones de funcionamiento.

Manual o Manual de instrucciones: documento compuesto por la
Parte1 (Unidad emisora y su sistema de recarga), por la Parte 2
(Unidad receptora), por la Disposicion de los mandos y por el
Esquema de conexiones.

Persona: individuo, persona fisica o juridica y/o cada individuo
considerado.

Propietario: el propietario del Telemando.

Las funcionesindicadas parael Fabricante, el Instalador, el Usuario
y el Encargado del mantenimiento pueden ser realizadas por un
Unico sujeto, siempre y cuando posea las capacidades necesariasy
se asuma la correspondiente responsabilidad. Cada sujeto debera
conocer las instrucciones del Manual en funcién de la actividad que
ejerza.

Por ejemplo, si un Fabricante también realiza la funcion de
Instalador y/o de Encargado del Mantenimiento, dicho Fabricante
también tendra que conocer y respetar las instrucciones
especificas de estos sujetos. El mismo criterio se debera aplicaren
el caso de que, por ejemplo, un Usuario, asuma la funcion de
Fabricante y/o de Instalador.

1.3 Simbolos

Las partes del texto del Manual marcadas con este simbolo se
deben leer con suma atencion.

Las partes del texto del Manual marcadas con este simbolo
contienen advertencias, informacion y/o instrucciones de gran
importancia parala seguridad: en caso de no comprender estas
partes se podria poner en peligro a las Personas y/o alos

materiales.
- J

1.4 Destinatarios de las instrucciones
ElManual de instrucciones esta destinado al Usuario, al Propietario
del Telemando, a los Instaladores, a los Fabricantes y a todas las
personas que por cualquier motivo se encuentren en posicion de
operar el Telemando o la Maquina donde el mismo se hayainstalado.
El Manual debera ser leido, entendido y aplicado, en su totalidad,
por:
= el Propietarioy/o el responsable de laMaquinay/o del Telemando
Elcay/o de sufuncionamiento;
= el Fabricante de la Maquina que decide dotarla de un Telemando;
= el Instalador del Telemando o el sujeto que se encarga de
montarlo en una Maquina, en un dispositivo, en una instalacion,
etc., y/o que es responsable de dicha operacion;
= el oficial de seguridad del lugar de trabajo en el que se utiliza el
Telemando;
= los Usuarios, es decir, quien materialmente, y por cualquier
razén, esté habilitado/autorizado/encargado o vaya a utilizar el
Telemando;
= los Responsables del Mantenimiento;
= los sujetos que, por cualquier razén, deban utilizar el Telemando
y/o la Maquina, el sistema, el dispositivo y/o la instalacién en el
que esté montado el Telemando Elca, o que sea controlado por el
mismo.

.
Las instrucciones sobre lainstalacion y el mantenimiento del
Telemando estan destinadas a personal cualificado y para su
aplicacion se requiere una competencia profesional
especializada: ninguna de las operaciones paralas que se
requiere la intervencion de Personal cualificado podra ser
llevada a cabo por Personas o sujetos que no posean los
conocimientos técnicos especificos requeridos.

1.5 Conservacién de las instrucciones

El Manual de instrucciones debe conservarse en perfecto estadoy
debera acompanar al Telemando durante toda su vida util.

No eliminar, arrancar o modificar arbitrariamente partes del
Manual.

El Manual de instrucciones debe estar a disposicién de todos los
destinatarios y en todo momento que se requiera su consulta.

Se debera solicitar una copia del presente Manual de instrucciones
en caso de que se deteriore.

La copia se entregara luego de recibir la comunicacién del nimero
de matricula (Serial Num.) del Telemando. Los gastos se cargaran al
solicitante.



1.6 Actualizacion del manual de instrucciones

Los contenidos de este manual pueden estar sujetos a cambios sin
previo aviso; por consiguiente, el operador debe comprobar (antes
de usar el Telemando) que la informaciéon presente en esta
publicacién corresponda al Telemando en su poder.

Elca unicamente se considera responsable de las Instrucciones
redactadasy verificadas por Elca misma (Instrucciones Originales);
para comprobar la exactitud de la traduccién, acompaiar las
traducciones con las Instrucciones Originales.

Contacte con ELCA en caso de encontrar instrucciones,
advertencias o indicaciones que resulten poco claras.

1.7 Propiedad intelectual

Este manual y cualquier eventual anexo son propiedad exclusiva de
ELCAvytodoslosderechos estanreservados. Se prohibe reproducir
o divulgar bajo ningun formato (incluidos fotocopia y por web)
ninguna parte de esta publicacién (por ejemplo la estructura, los
contenidos, las instrucciones, las figuras, los dibujos, las
fotografias) sin la autorizacién escrita de Elca.

2 Serie, Telemando y Unidad

En esta parte del Manual se trata la Unidad receptora de un
Telemando Elca de la serie E1.

Los mandos a distancia Elca ofrecen una interfaz de mando para
usar en Maquinas, permitiendo administrar el sistema de mando y
control.

Los mandos a distancia estan disefiados para ser utilizados a una
distanciay desde una posicion convenientes.

Elradio control de la Serie E1 se compone por una Unidad emisoray
una Unidad receptora.

3 Conformidad
Es responsabilidad de los destinatarios de las instrucciones:
= comprobarlabandade frecuencias de radio permitidas en el pais
donde se utilice;
= controlar que el Telemando funcione dentro de dicha banda;
= comprobar las normas de aplicacidn del pais;
= controlar que el Telemando funcione correctamente en
conformidad con las dichas normas.
La conformidad del Telemando podra ser modificada, efectuando
variaciones o intervenciones técnicas en el mismo que modifiquen
el funcionamiento.
Paralainstruccionyeluso de los mandos a distancia Elca se deben
respetar las prescripciones locales.
Dichas prescripciones obligan a proteger la conformidad de los
productos con las normas locales y con las normas especificas
concernientes a la seguridad de uso de los mandos a distancia o
dispositivos eléctricos, tanto en el ambito laboral como fuera del
mismo.

3.1 Conformidad UE

Unodelosrequisitosindispensables para que un Telemando cumpla
con la conformidad UE es que pueda operar en alguna de las
frecuencias permitidas segun las disposiciones vigentes en la
Unidn Europea.

Los telemando de la Serie E1 operan en la banda de frecuencias
434,050-434,790 MHz, y estan conformes a la Directiva 2014/53/
UE (RED)y a sus requisitos esenciales.

Se permite lanzar al mercado el Telemando ya que cumple con las
normas armonizadas en vigor indicadas en la declaracién de
conformidad de la UE y aplicables en el momento de laimpresién de
este manual.

La declaracién de conformidad UE del Telemando Elca se entrega
adjunta al Telemando.

3.2 Paises de utilizacion

Los mandos a distancia de la serie E1 que operan en la banda de
frecuencias 434,050-434,790 MHz pueden utilizarse dentro de la
UE (Unién Europea) y de la EFTA (European Free Trade Association).

4 Datos de identificacion del fabricante

Fabricante del Telemando ELCAS.r.l.

Via del Commercio, 7/b - 36065

Sede legal Mussolente (V1) - ITALIA
Teléfono +39 0424 578500
Fax +39 0424 578520

Correo electrénico info@elcaradio.com

Sitio www.elcaradio.com

5 Asistenciay piezas de repuesto
Porintervenciones de asistencia técnica y/o piezas de repuesto se
solicita contactarse con Elca.

Cuando se envie una solicitud correspondiente a un Telemando Elca
sera obligatorio comunicar el nimero de matricula (Serial Num.) del
Telemando. EInimero de matricula (Serial Num.) se encuentraenla
placa de datos de la Unidad (véase el apartado 11.3).

6 Garantia

Las condiciones generales de garantia se pueden [El®x[E]
consultar en la seccion dedicada del sitio web www. 2
elcaradio.com. [OF

7 Advertencias parala seguridad

7.1 Advertencias generales

VAN

Todas las advertencias e instrucciones de este capitulo son
importantes para la seguridad.

Sino se siguen las instrucciones del Manual proporcionado por
Elca nilas disposiciones de la ley, incluyendo las locales, los
reglamentosy las normas aplicables en materia de seguridad,
podrian presentarse situaciones de peligro que causen graves
dafios alas Personasy alas cosas.

Es responsabilidad del Fabricante y/o el disefiador de la
Maquina, del Instalador, del encargado de Mantenimientoy de
las Personas responsables del uso de la Maquinay del lugar de
trabajo, que lainstalacién, el mantenimiento y el uso del
Telemando Elcay de todos sus componentes se lleven a cabo
solo y exclusivamente de acuerdo con las instrucciones
proporcionadas por Elcay en conformidad con todas las
regulaciones, normas aplicables y normativas en materia de
seguridad vigentes en los paises de uso de la Maquinay del
Telemando.

El Fabricante de la Maquina se asume la responsabilidad de la
instalaciony el uso del Telemando en cualquier aplicacion.

El Fabricante de la Maquina o quien desee utilizar o instalar en

alguna Maquina un Telemando Elca, debera en primer lugar:
= evaluar si la Maquina que se desea equipar con el Telemando es
idénea para utilizarse con un Telemando de manera segura y
eficaz;
= llevar a cabo una evaluacién exhaustivay precisa de los riesgos,
teniendo en cuentalas caracteristicas de fabricacion, funcionales
y de las prestaciones de la Maquina, del lugar y del entorno en el
que se utilice la Maquina, la estructura en la que se instalara o
estdinstaladala Maquina; lainteraccion entre la Maquinay otros
equipos y el personal, las condiciones de seguridad durante el
funcionamiento de la Maquina, las diferentes condiciones reales
y potenciales de uso, las condiciones que se pueden dar como
resultado de lainstalacion de un Telemandoy las caracteristicasy
limitaciones del Telemando Elca.

Para este propdsito se recuerdan, a titulo no exhaustivo, las normas

1ISO12100 e ISO 14121 que establecen las condiciones pararealizar

una evaluacion correcta de los riesgos, incluyendo el analisis de

riesgos y laadopciéon de las medidas de proteccidn necesarias.



Sin perjuicio de lo dispuesto en las Leyes, Reglamentos y Normas,
debera evitarse absolutamente el uso de un Telemando si el
Fabricante, o quien tenga intencion de utilizar o instalar un
Telemando en una Maquina, no es capaz de:

= hacerunaevaluacién adecuaday completade losriesgos parala
seguridad de la Maquina, como resultado de la adopcién y la
instalaciéon del Telemando;

= garantizar una adecuada experiencia profesional y/o capacidad
técnicarealizar correctamente la evaluacion de riesgos;

= garantizar una correcta instalacion del Telemando de acuerdo
con este Manual y con todas las Leyes, Reglamentos y Normas
aplicables, también locales;

= aplicar todas las condiciones de seguridad para que la Maquina
provista de Telemando pueda utilizarse sin que se creen
situaciones de peligro;

= adoptar las soluciones técnicas adecuadas y las medidas de
informacién necesarias para que el Usuario y el Encargado del
mantenimiento de la Maquina equipada con el Telemando puedan
trabajar en condiciones de seguridad;

= implementar toda accidon y procedimiento necesarios y
adecuados para eliminar o reducir los riesgos relacionados con el
uso de la Maquina dotada de Telemando.

LA,INSTALACION Y EL USO DEL TELEMANDO ELCA EN UNA
MAQUINA SOLAMENTE ESTARA PERMITIDO SI UNA COMPLETA
EVALUACION DE LOS RIESGOS CONFIRMA QUE LA
INSTALACION DE UN TELEMANDO ELCA ES APTA, EFICAZY
SEGURA PARA ACCIONAR LA MAQUINA, Y SI EL USO DEL
TELEMANDO EN LA MAQUINA ESTA PERMITIDO Y ESTAEN
CONFORMIDAD CON LAS LEYES, LOS REGLAMENTOS Y LAS
NORMAS APLICABLES, INCLUSO LOCALES, Y CON ESTE
MANUAL.

EL FABRICANTE DE LA MAQUINA O QUIEN INSTALE UN
TELEMANDO ELCA EN UNA MAQUINA SERA RESPONSABLE
DE:

- LAEVALUACION DE RIESGOS;

- DECIDIR SI SE PUEDE UTILIZAR EL TELEMANDO ELCAEN LA
MAQUINA;

= APLICAR TODAS LAS MEDIDAS NECESARIAS Y
RECOMENDABLES PARA REDUCIR O ELIMINAR LOS RIESGOS
RESULTANTES DE LA MAQUINA Y, SIN LIMITACION, DEL USO
DEL TELEMANDO PARA ACCIONAR LA MAQUINA;

= EL CUMPLIMIENTO DE LAS NORMAS Y REGLAMENTOS EN
MATERIA DE SEGURIDAD.

EL TELEMANDO ELCA NO ES UN PRODUCTO INDEPENDIENTE
Y SE CONSIDERA QUE ES EXCLUSIVAMENTE UN
COMPONENTE DE UNA MAQUINA QUE:

= PERMITA UTILIZAR UN TELEMANDO DE MANERA APROPIADA,

= PUEDA ACCIONARSE CON SEGURIDAD Y DE CONFORMIDAD
CON TODAS LAS DISPOSICIONES LEGALES, LOS
REGLAMENTOS Y LAS NORMAS APLICABLES AESTE
TELEMANDO.

ELCA NO SE RESPONSABILIZA NI SE ASUME NINGUNA
RESPONSABILIDAD POR LA COMPATIBILIDAD ENTRE EL
TELEMANDO Y LA MAQUINA O LA APLICACION QUE SE LE
QUIERA DAR, INDEPENDIENTEMENTE DE QUE SE ENCUENTRE
O NO ENTRE LOS USOS PREVISTOS, COMO TAMPOCO POR
NINGUN PROBLEMA RELACIONADO CON LA IDONEIDAD DE LA
MAQUINA Y DE LOS SISTEMAS DE MANDO DE LA MISMA QUE
SE GESTIONARAN A TRAVES DEL TELEMANDO.

AN
DEL MISMO MODO ELCA NO SE RESPONSABILIZA NI SE
ASUME NINGUNA RESPONSABILIDAD EN RELACION CON LA
EVALUACION DE RIESGOS QUE DEBERA REALIZARSE ANTES
DE INSTALAR UN TELEMANDO O ESPECIFICAMENTE EL
TELEMANDO ELCA, NIPOR LO QUE RESPECTA A LA IDONEIDAD
DE ACCIONAMIENTO DE LA MAQUINA CON UN TELEMANDO O
ESPECIFICAMENTE UN TELEMANDO ELCA, NI EN RELACION
CON LA MAQUINA NI CON LA ESTRUCTURA DONDE SE UTILICE
O VAYA A UTILIZAR LA MAQUINA, NI POR LO QUE RESPECTA A
LAS CONDICIONES AMBIENTALES Y/O OPERATIVAS EN LAS
QUE SE UTILICE O VAYA A UTILIZAR LA MAQUINA.
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Sin perjuicio de lo anterior, Elca tampoco se responsabiliza ni se
asume ninguna responsabilidad por:

= defectos delainstalacidon o porunainstalacion no conforme con
este Manual, con cualquier otra instrucciéon proporcionada por
Elca, o que no cumplalas leyes, reglamentos y normas aplicables,
incluso locales;

= instalacion realizada en Maquinas, equipos, dispositivos,
equipamientos y/o instalaciones en las que no esté permitido el
uso de un Telemando por parte del Fabricante o las leyes, los
reglamentos y las normas aplicables, incluso locales, y para las
cualeslainstalaciony/o el empleo de un Telemando puede causar
problemas de seguridad u otros peligros que no son
adecuadamente eliminados y/oreducidos en cumplimiento de las
leyes, reglamentos y normas vigentes, incluso locales;

= uso del Telemando Elca no conforme con las instrucciones de
este Manual ni con cualquier otra instruccién proporcionada por
Elca y/o disposicién de las Leyes, los Reglamentos y las Normas
aplicables, incluso locales;

= uso del Telemando en ambientes, condiciones de tiempo y/o
climaticas no permitidas o no recomendadas por las Leyes, los
Reglamentosy las Normas aplicables, incluso locales, prohibidas
por las instrucciones de este Manual, o en relacién a las cuales
subsista el riesgo de dafiar el Telemando o de que no funcione
correctamente (a titulo de ejemplo: temperaturas fuera de los
limites indicados en el apartado 10.3, situaciones con riesgo de
explosién, contacto con liquidos o fluidos);

= uso del Telemando en condiciones de trabajo que no permitan al
Usuario mantener un control visual completo y continuo de los
movimientos de la Maquinay de la carga (si la hubiera);

= uso del Telemando de otra manera o para otros usos de los
autorizados y/o no conformes con las instrucciones de uso y
mantenimiento de este Manual;

= falta de mantenimiento o mantenimiento incorrecto del
Telemando, tanto ordinario como extraordinario, falta de
reparacion de algun dafio, desgaste o funcionamiento incorrecto
del Telemando Elca;

= dafio y/o deterioro de cualquier parte o funcién del Telemando;

= haber seguido utilizando el Telemando Elca incluso en caso de
averia o de funcionamiento incorrecto del mismo o de sus
componentes;

= emplear piezas ocomponentes de repuesto en el Telemando que
no sean originales de Elca o que no hayan sido suministrados por
Elca;

= intervencién de asistencia en el Telemando Elca realizado por
personas no pertenecientes a Elca nia sured de asistencia.

7.2 Evaluacion de riesgos para Maquinas controladas a distancia
El Fabricante de laMaquina enla que se vaya ainstalar el Telemando
y sus disefiadores deberan realizar una evaluacién de riesgos
precisa y detallada para determinar si el Telemando Elca es apto
para accionar una Maquina en condiciones de seguridad y eficacia,
teniendo en cuentalas condiciones de empleoy los usos previstos,
y que el Telemando Elca y todos sus componentes se instalen,
mantengany utilicen de acuerdo con este Manualy en cumplimiento
de todas las disposiciones locales, las normas y las normativas en
materia de seguridad (en adelante referidas como '"Leyes,
Reglamentosy Normas").



A la hora de realizar la evaluacion de riesgos para determinar si el
Telemando se puede instalar en una Maquina, el Fabricante de la
Maquinay/o el Instalador del Telemando deberan respetar todas las
Leyes, Reglamentos y Normas, incluso locales, relacionadas con la
evaluacion de riesgos, la seguridad de la Maquina, la Instalacién y
las siguientes recomendaciones:

= Enalgunas maquinas no se puede instalar el Telemando, como se

indica en el apartado 8.6 ). También deben evaluarse todas las

demas circunstancias que pueden limitar, impedir o poner

condiciones al uso de un Telemando en la Maquina, o que pueden

influenciar su uso correcto o su seguridad.

= la conexién radioeléctrica entre las dos Unidades puede

interrumpirse (véase el apartado 8.2.3).

= se deben considerar todas las advertencias relativas a la

instalaciéon, uso y mantenimiento, suministradas por Elca (véase

el apartado 8.6, el apartado 10 y el apartado 14 ).

= Existe un retraso entre la desactivacion de un mando en la

Unidad emisoray la desactivacién de la correspondiente salida en

la Unidad receptora (ver apartado 7.3 ).

= Existe un retraso entre la activaciéon de un mando en la Unidad

emisora y la activacion de la correspondiente salida en la Unidad

receptora (ver apartado 7.3).

= podrian necesitarse medidas de proteccién adicionales de los

actuadores (véase el apartado 7.4 ).

= un mando puede activarse o desactivarse por fallos eléctricos

y/0 mecanicos.

7.3 Retardo en el tiempo de respuesta de los mandos

En condiciones normales, el retraso entre la activacion de un
mando en la Unidad emisoray la activacion de la salida
correspondiente en la Unidad receptora requiere un tiempo
igual al "Tiempo de respuesta de los mandos (tipico)" indicado
en los Datos Técnicos (véase el apartado 8.3 ). En caso de una
conexién radioeléctrica de escasa calidad (a modo de ejemplo:
interferencias, radio de accién alcanzado) este retraso se
puede prolongar hasta el "Tiempo maximo de parada" indicado
en los Datos Técnicos (véase apartado 8.3).

Hay que tener en cuenta que, por las caracteristicas del medio
radio (a modo de ejemplo: interferencias, radio de accion
alcanzado), el retraso entre el fin de un mando de la Unidad
emisoray la desactivacion de la respectiva salida en la Unidad
receptora se puede prolongar hasta el "Tiempo maximo de
parada" indicado en los Datos Técnicos (véase el apartado 8.3).

El Fabricante de la Maquina, el Instalador, el Propietario, el
Usuarioy el Encargado del Mantenimiento deberan asegurarse
de que estos retardos jamas comporten una situacion de
peligro en la aplicacion especifica.

A

El Fabricante de la Maquinay/o el Instalador debe evaluary si
fuese necesario, adoptar medidas de proteccion adicionales
paralos actuadores (a titulo de ejemplo: mandos a dos manos,
con funcion “hombre muerto") si en casos de ambientes
especiales, equipos y modos de trabajo pueden generarse
situaciones de riesgoy en el caso de que asi lo requieran las
Leyes, Reglamentos y Normas aplicables en el pais de uso del
Telemando y de la Maquina.

Es posible que un mando se active o se desactive debido a
averias eléctricas y/o mecanicas, que pueden afectar al
Telemando y/o a la Maquina.

Es necesario que el Fabricante de la Maquina y/o el Instalador
del Telemando evalien atentamente cuales pueden ser las
consecuencias de ese mal funcionamiento. Sila evaluacion de
riesgos lo requiere, se deberan disponer medidas de proteccion
para prevenir, reduciry sefialar situaciones de peligro

7.4 Activaciones involuntarias de los mandos
El Usuario tiene que trabajar con el Telemando de forma correctay
respetando las instrucciones de uso y mantenimiento.
«A‘\
.

Sila Unidad se utiliza correctamente, un contacto accidental
con una parte del cuerpo del Usuario o con cuerpos externos,
no provoca el accionamiento involuntario de los actuadores.

Toda accién realizada en la Unidad emisora, o en partes de ella,
para accionar los actuadores de manera diferente a laindicada
en el Manual, constituye un uso incorrecto del Telemando y
puede provocar dafios incluso graves a las Personas y/o a las
cosas.

El Usuario debe utilizar el Telemando siguiendo las
instrucciones de uso y mantenimiento y de conformidad con
todas las Leyes, Reglamentos y Normas aplicables en el pais de
uso del Telemando y de la Maquina, manteniendo siempre el
control del Telemando y la posicion de uso, taly como se
describe en la parte especifica de la Unidad emisora.

potencial.

En caso de activacion y/o desactivacién de un mando a causa de
averias eléctricas y/o mecanicas:
= presionar el pulsador de STOP para poner la Maquina en una
condicion de seguridad,
= poner fuerade servicio el Telemando y dejar de utilizar el sistema
"Maquina+Telemando" hasta resolver el problema mediante las
debidas intervenciones técnicas.

8 Telemando de la Serie

8.1 Caracteristicas

Un mando a distancia Elca de la serie E1 pertenece a una familia de
mandos a distancia industriales, que pueden utilizarse
principalmente, aunque no solo, para el accionamiento de equipos
de elevaciény transporte.

Con un Telemando se pueden controlar Maquinas desde una
posicién remota y sin una conexién material mediante hilos ni
cables.

El Usuario controla a distancia la Maquina mediante una Unidad
emisora (portatil) que se comunica con la Unidad receptora (fija) a
bordo de dicha Maquina.

En este capitulo no se publican imagenes de cada una de las
unidades que componen el Telemando. Por este motivo se solicita
consultar las partes del manual correspondientes a cada unidad.

8.2 Frecuencias y conexion radioeléctrica

8.2.1Frecuencias

La conexién radioeléctrica entre las unidades de los mandos a
distancia Elca de la serie E1 se realiza por una de las frecuencias
admitidas porlas normativas europeas vigentes en el momento del
lanzamiento al mercado.

La serie E1 opera utilizando la banda de frecuencias 434,050-
434,790 MHz.

Dependiendo del pais de uso, existen leyes y normativas que
determinan la frecuencia en la que puede operar un Telemando.
Sidichas leyes y normativas no se respetan el Telemando no
puede ni debe utilizarse.

No sera responsabilidad de Elca controlar que el Telemando se
configure durante lainstalacidon y uso con una frecuencia
diferente de las permitidas en el pais de uso.

El Telemando ha sido fabricado para buscar una frecuencia libre de
utilizar durante el encendido. La busqueda automatica de la
frecuencia permite identificar una frecuencia libre de
interferencias. Ademas, no interfiere con otros aparatos cercanos
y viceversa, no permite ser interferido.

8.2.2 Datos técnicos correspondientes ala banda de frecuencia

Dato Valor
Frecuencias utilizadas en la banda a1
434,050-434,790 MHz

Potencia RF <10 mW ERP
Canalizacidn utilizada 25 kHz




8.2.3 Descripcion de la conexion radioeléctrica

La Unidad emisoracomunicaconlaUnidad receptora mediante una
conexién radioeléctrica.

El sistema utiliza las ondas electromagnéticas como medio de
transporte de las sefales de mando.

La Unidad emisora y la Unidad receptora se comunican mediante
mensajes codificados que contienen en su interior un Gnico cédigo
univoco.

Cada Unidad puede descodificar exclusivamente los mensajes
procedentes de laUnidad que posee el mismo cddigo. De este modo
se excluye la posibilidad de que cualquier otro aparato de radio
envie mandos ala Maquina donde se haya instalado el Telemando.
Cada Telemando funciona dentro de una determinada distancia,
superada la cual se perdera la comunicacién entre las Unidades.
Esta distancia se define como “radio de accion”.

La conexidn radio eléctrica es sensible a ciertas situaciones en
elambiente de trabajo, como por ejemplo la presencia de
obstaculos metalicos o interferencias electromagnéticas.

Si la conexidén entre la Unidad emisora y la Unidad receptora se
interrumpe oresultaincorrecta, el sistemadetermina que la Unidad
receptora intervenga deteniendo la maquina.
Los motivos de lainterrupcidn de la conexidn pueden ser:

= apagado automatico programado;

= bateria descargada de la Unidad emisora;

= falta de alimentacidon de la Unidad receptora;

= activacion del pulsador de STOP;

= interrupcidén automatica de la conexidn;

= superacién del radio de accidn;

= presencia de obstaculos metalicos.
Sin embargo, para que la Maquina se detenga, el cableado entre las
unidades debe ser correcto.
Cuando se interrumpe la conexién radioeléctrica todas las salidas
delaUnidad receptora se desactivan. Para poder activar/desactivar
los mandos de la Maquina mediante la Unidad emisora se debera
encender nuevamente el Telemando.

8.2.4 Parada
La parada es una funcién de seguridad que pone la Maquina en
condiciones de seguridad cada vez que sea necesario pararla
debido a una situacion potencialmente peligrosa.
La funcidon de parada puede activarse:
= cuando el Usuario presione el pulsador rojo de STOP situado en
la Unidad emisora (modo manual).
= en forma automatica por parte de la Unidad receptora cuando la
conexidn radioeléctrica entre las Unidades resulte incorrecta o
interrumpida (modo automatico).

p

EL USUARIO DEBERA PRESTAR SIEMPRE LA MAXIMA
ATENCION PARA UTILIZAR LA MAQUINA DE FORMA SEGURAY
CORRECTA, RESPETANDO LAS INSTRUCCIONES Y LAS
ADVERTENCIAS DE ESTE MANUAL Y RESPETANDO EL MANUAL,
LAS INSTRUCCIONES Y LAS ADVERTENCIAS DE LA MAQUINA Y
CUMPLIENDO TODAS LAS LEYES, LOS REGLAMENTOS Y LAS
NORMAS APLICABLES, INCLUSO LOCALES.

LA ACTIVACION DEL PULSADOR DE STOP O EL RETORNO DE LOS
ACTUADORES A LA POSICION DE REPOSO PUEDE NO
COMPORTAR LA PARADA INMEDIATA DE LA MAQUINA.

EL PULSADOR DE STOP PODRIA NO ACTIVAR UN FRENO.
ADEMAS, CADA MAQUINA TIENE SUS PROPIOS TIEMPOS DE
RESPUESTA Y DISTANCIAS DE PARADA. A PESAR DE QUE LA
FUNCION DE STOP ES UTIL, EL USUARIO DEBE CONOCER
PERFECTAMENTE LOS MOVIMIENTOS Y LAS ZONAS DE
FUNCIONAMIENTO DE LA MAQUINA'Y DEBE PERMITIR EL
FUNCIONAMIENTO SEGURO DE LA MAQUINA, TENIENDO EN
CUENTA ESTOS TIEMPOS DE REPUESTA Y DISTANCIAS DE
PARADA.

EL INCUMPLIMIENTO, INCLUSO MOMENTANEO, DE ESTAS
INSTRUCCIONES PUEDE CAUSAR GRAVES LESIONES FISICAS O
INCLUSO LA MUERTE, ADEMAS DE DANOS MATERIALES.

J

) Q-

Lafuncion de parada mediante el Telemando estara disponible
solo si el Telemando esta encendido.

-

VA

La “duracién de vida”, tal como se define en las normasy los
requisitos internacionales, de la funcion de parada esigual a 20
afios. En cualquier caso, el Telemando debe sustituirse dentro
de este plazo. La “duracion de vida” no podra considerarse
como periodo de garantia.

No dejar nunca la Unidad emisora sin vigilancia para evitar
dudas sobre la disponibilidad de la funcién de parada.

Después de activar el pulsador de STOP de la Unidad emisora,
la Maquina deja de estar controlada por el Telemando. Los
posibles riesgos que pueden derivar de activar la funcion de
parada deberan ser evaluados tanto por el Instalador del
Telemando, como por el Fabricante y por el Propietario de la
Maquina en la que esta instalado el Telemando. El usuario del
Telemando debera recibir una adecuada formacién al respecto.

AN J/

8.3 Datos técnicos de la serie

Dato Valor
Radio de accion 150 m
Tiempo de’rt.espuesta delos <100 ms
mandos (tipico)

Tiempo de parada (tipico) 100 ms
Tiempo de parada maximo 0.5s
Performance Level de la

"proteccion de la parada" segunla | Cat. 3PLd
normalSO 13849-1

Los datos técnicos de la Unidad emisora de la serie E1 se indican en
la Parte 1y en la Disposicion de los Mandos y en el Esquema de
conexiones respectivos.

8.4 Identificacion del Telemando

El nimero de matricula (Serial Num.) identifica en forma univoca al
Telemando.

El nimero de matricula se encuentra en la placa de datos del
Telemando; cada Unidad del Telemando tiene su placa de datos.
Cuando se envie una solicitud correspondiente a un Telemando Elca
sera obligatorio comunicar el nimero de matricula (Serial Num.) del
Telemando.

El Serial Num. se debe incluir en todas las comunicaciones con Elca
o con las Personas que bajo cualquier circunstancia necesiten
informacién, piezas de repuesto o datos técnicos correspondientes
al Telemando.

No retirar de su posicién la placa de datos presente en la
Unidad, porque su eliminaciéon implicara lainmediata caducidad
de la garantia.

En caso de que la placa de datos se hubiera alterado o
deteriorado, contactar con Elca para sustituirla.

8.5 Transporte y/o almacenamiento
El Telemandoy todas sus partes deben transportarseyconservarse
segun los parametros y condiciones ambientales:

Operacion Temperatura

Transporte de -25°Ca+55°C

Almacenamiento de-25°Ca+55°C

El embalaje original se debe conservar durante toda la vida del
producto.

Usar el embalaje original paratransportary almacenar el Telemando
entodas las fases de suvida util, porejemplo antes de lainstalacién
o después de su extraccion.



8.6 Aplicaciones
Un Telemando Elca de la serie E1 se puede utilizar para distintas
aplicaciones: la idoneidad del telemando para cada aplicacién,
sobre todo en lo que respecta a la seguridad, debera ser evaluada
por el fabricante de la maquina.
Esta serie E1 se utiliza con mayor frecuencia en maquinas de
elevaciony manipulacién de materiales, objetosy cargas en general
(porejemplo: puentes grua, gruas elevadoras, etc.) siasilo permiten
lasinstrucciones que figuran en este Manual.
AN
Un Telemando Elca no se debe instalar en Maquinas cuya
aplicacion o funcién no esté permitida en este Manual ni por las

Leyes, los Reglamentos o las Normas aplicables, incluso
locales.

LA’INSTALACI(’)N DE UN TELEMANDO ELCA EN OTRAS
MAQUINAS O PARA OTRAS FUNCIONES PUEDE CAUSAR
LESIONES GRAVES O INCLUSO LA MUERTE, ADEMAS DE
DANOS MATERIALES.

Elca no es responsable ni se asume ninguna responsabilidad
porlas aplicaciones del Telemando en caso de que no se den las
condiciones de seguridad o que sean insuficientes.

El Fabricante de la Maquina debe evaluary si fuese necesario,
adoptar medidas de proteccidn adicionales para los actuadores
(a titulo de ejemplo: activacion mediante mandos a dos manos,
funcién “hombre muerto”) que, en determinados ambientes,
equipamientos y modalidades de trabajo pueden causar golpes
accidentales alos mismos.

Ademas, un telemando de la serie E1 tampoco debera
instalarse:

= Enlas Maquinas destinadas a trabajar en ambientes que
requieran equipos con caracteristicas antideflagrantes, o en
cualquier situacion de uso que comporte riesgo de explosion.

= Enlas Maquinas de movimiento, elevaciony transporte de
Personas, silas caracteristicas de la Maquina destinada a
estas funciones y los riesgos relacionados con la mismay/o
relacionados con el uso de un Telemando no permiten al
Fabricante de la Maquina garantizar el cumplimiento de todos
los requisitos de seguridad. Estos requisitos deberan
considerarse durante la fase de disefo y fabricacién de la
Maquina, teniendo también en cuenta la aplicacion del
Telemando. El Fabricante de la Maquina puede permitir la
instalaciony el uso del Telemando en estas aplicaciones bajo su
entera responsabilidad.

= Enlas Maquinas que causan o podrian causar situaciones
peligrosas en caso de parada debida a la pérdida de la conexién
radioeléctrica.

= Enlas Maquinas que por sus funciones o caracteristicas y/o
porlosriesgos relacionados con su uso, no permitan aplicar un
Telemando sin que haya riesgos.

= Enaccesorios de elevacion de cualquier tipo (por ejemplo:
imanes, alicates, ventosas) cuando la pérdida de la conexién
radioeléctrica o la desactivacion de los mandos pueda provocar
el desenganche de la carga retenida, con riesgo de dafnos a
personas y/o bienes. El Fabricante de la Maquina puede
permitir lainstalaciény el uso del Telemando para estas
aplicaciones bajo su enteraresponsabilidad.

= Silaleyaplicable en el pais de uso de la Maquina, los
reglamentosylas normas, incluso locales, en materia de
seguridad, también con referencia a la seguridad de los lugares
de trabajo, no permiten el uso de mandos a distancia para el
accionamiento y/o control de las Maquinas.

LA INSTALACION DE UN TELEMANDO ELCA EN MAQUINAS Y
EN LAS SITUACIONES ANTERIORMENTE DESCRITAS PUEDE
CAUSAR LESIONES GRAVES O INCLUSO LA MUERTE, ADEMAS
DE DANOS MATERIALES.

8.7 Formacion del personal: instalaciéon y mantenimiento
Todas las operaciones de instalaciéon y mantenimiento del
Telemando Elca deberan ser realizadas SOLAMENTE por personal
cualificado. Sin perjuicio de lo anterior, el PERSONAL técnico
cualificado debera estar capacitado y cualificado en relacién con:
= laactividad arealizar;
- las advertencias derivadas de la evaluacion de
relacionados con la instalacién y/o el
Telemando;
- todas las Leyes, Reglamentos y Normas aplicables, también
locales, incluyendo los aspectos relacionados con la seguridad;
= el funcionamiento y los requisitos de la Maquina en la que se
instala el Telemando;
= las advertencias ylasinstrucciones presentes en el Manualy en
el resto de la documentacion del Telemando y de la Maquina
dotada de Telemando;
= lasinstrucciones del Fabricante de la Maquinay del responsable
de la seguridad en el lugar de trabajo donde se utiliza el sistema
"Maquina+Telemando™

riesgos
mantenimiento del

8.8 Clasificacion de los mandos

En este apartado se describe la clasificacion de los mandos del
Telemando: esta informacién es util durante la instalacién y el
mantenimiento.

Tipo de mando: analégico o digital

Los mandos enviados por la Unidad emisora pueden ser analégicos
o digitales.

Un mando analégico genera una salida proporcional en funcién de la
posicién del actuador correspondiente.

Un mando digital conmuta el estado de la salida respectiva en
funcién de la posicion del actuador correspondiente. Dicho estado
puede ser encendido o apagado.
Nombre de los mandos

Todos los mandos enviados por
identificados con siglas.

Estas siglas se indican en la Disposicidon de los mandos y en el
Esquema de conexiones para utilizar en ocasion de lainstalacion.
Estos documentos se utilizan paraindicarla correspondencia entre
los mandos enviados por la Unidad emisora y los disponibles en la
Unidad receptora.

la Unidad emisora estan

9 Advertencias paralainstalacion
1

.
Todas las instrucciones y las advertencias del Telemando Elca
que contiene este Manual deben ser leidas y comprendidas. El
incumplimiento o incomprensién puede causar graves lesiones,
incluso la muerte, o dafios materiales.

El Instalador del Telemando siempre debera leer, comprender y
respetar todas las instrucciones y advertencias contenidas en
todas las secciones de este apartado.
Estas instrucciones y advertencias no son exhaustivas. Ademas,
para realizar una instalacion correcta, el Instalador debe seguiry
respetar todas las Leyes, los Reglamentos y las Normas, incluso
locales, incluyendo todas las especificaciones y las normas
técnicas aplicables al Telemando Elca al cual se refiere este Manual
(por ejemplo: IEC 60204-1, IEC 60204-32).
El Instalador del Telemando también debera respetar todas las
instrucciones, las prescripciones y las indicaciones técnicas
proporcionadas por el Fabricante de la Maquina.
AN\
Para efectuar unainstalacion correcta, se deben respetar
siempre las indicaciones contenidas en la Disposicién de los
Mandos y los valores de los datos técnicos.

La conexion eléctrica de la Unidad receptora debe satisfacer
los requisitos del Articulo 9.1 de lanorma IEC 60204-1y/o de la
IEC 60204-32.

EL TELEMANDO SOLAMENTE PUEDE INSTALARLO PERSONAL
CUALIFICADO. DICHO PERSONAL DEBERA CONTAR CON LOS
CONOCIMIENTOS TECNICOS NECESARIOS PARA REALIZAR
ESTAS OPERACIONES DE FORMA CORRECTA Y SEGURA,
DEBERA ESTAR CAPACITADO DE CONFORMIDAD CON LAS
LEYES Y LOS REGLAMENTOS, Y DEBERA TENER TODOS LOS
CERTIFICADOS NECESARIOS.

UNA INSTALACION INCORRECTA DEL TELEMANDO ELCA
PUEDE CAUSAR GRAVES LESIONES FISICAS O INCLUSO LA
MUERTE, ADEMAS DE DANOS MATERIALES.




9.1 Advertencias para el Instalador
Ademas de todas las eventuales indicaciones predispuestas por el
Fabricante de la Maquina, el instalador deberarespetar siempre las
siguientes advertencias:
= conocer y respetar atentamente todas las instrucciones y las
advertencias proporcionadas por el Fabricante de la Maquina;
= realizar cuando se requiera una precisaevaluacién de los riesgos
considerando el uso de la maquina con la ayuda del Telemando;
= aplicar y respetar lo contemplado por las normas de referencia
del sectorde aplicacion de lamaquinaen el que se estarealizando
lainstalacion;
= conocer y respetar todas las Leyes, los Reglamentos y las
Normas aplicables, incluso locales;
= respetar todas las advertencias y las indicaciones
proporcionadas porelresponsable de lapuestaenfuncionamiento
o de la puesta a disposicién de la Maquina para la actividad
laboral;
= respetar atentamente todaslasinstruccionesylas advertencias
contenidas en el Manual del Telemando;
= usar el Telemando Elca solamente como se indica en este Manual
y en todas sus partes con todas las instrucciones suministradas
por Elca;
= usar la Maquina en la cual se haya instalado el Telemando Elca
solo en condiciones de seguridad y solo si se puede observar
claramente el radio de accion de la Maquina;
= evaluar si existen condiciones de peligro en caso de que el
Telemando se detenga por causa de la pérdida de la conexién de
radio;
= bloquear el uso de la Maquina ante cualquier anomalia, fallo,
desgaste o separacion;
= comunicar inmediatamente a los superiores y/o a los
responsables del lugar de trabajo y/o de la Maquina sobre
eventuales fallos que pudieran causar un funcionamiento
incorrecto del Telemando y/o de lamaquina o que pudieran causar
dafos a personas y/o cosas;
= conservarlaUnidad emisorade manera seguray de formaque no
pueda ser utilizada por personal no autorizado o no cualificado.

RESPETAR LAS ADVERTENCIAS EINSTRUCCIONES
ADICIONALES CONTENIDAS EN OTRAS PARTES DE ESTE
MANUAL.

9.2 Posicidn y fijacion de la Unidad receptora

Colocar la Unidad receptora de modo que resulte facilmente
accesible en caso de necesidad. Colocar la Unidad receptora de
modo que quede lo mas alejado posible de cuerpos metalicos (al
menos 50 cm) y nunca dentro de contenedores metalicos o de
materiales conductores.

Posicionar verticalmente laUnidad receptoracon el prensacables o
el enchufe hacia abajo.

Fijar la Unidad receptora en cuatro puntos utilizando los orificios
predispuestos en la cubierta. No perforar en ningin caso la Unidad
receptora.

En caso de instalacién en Maquinas sometidas a fuertes
solicitaciones (a modo de ejemplo: vibraciones, recorridos
accidentados, movimientos bruscos), se recomienda fijarla Unidad

receptora a la Maquina interponiendo entre ellas elementos
antivibratorios.

9.3 Cableado de laUnidad receptora

Cuando se habla de cableado se hace referencia a las conexiones

eléctricas mediante cables realizadas dentro de la Unidad

receptora o entre la Maquinay la Unidad receptora.

Enlafase del cableado se debera:
= evitarla exposicién de la Unidad receptora a fuertes vibraciones,
en dicho caso utilizar los correspondientes sistemas
antivibratorios;
= conectar la unidad receptora ala maquina mediante conectores
multipolares para poder desconectarla facilmente en caso de que
resulte necesario enviarlaa un centro de asistencia;
= utilizar para el cableado cables de secciones aptas, con un
maximo de 2,5 mm2 con terminales en los extremos;
= la alimentacién de la Unidad receptora debe estar protegida
contra el cortocircuitos;
= comprobar siempre que el valor de la tensidn de la alimentacion
esté enconformidad con latensién nominalindicadaenlaplacade
datos de la Unidad receptora;
= prever la posibilidad de cortar la alimentaciéon de la Unidad
receptora durante las operaciones de instalacion, de cableado y
de mantenimiento;
= Preste atencidonalas corrientes que circulanenlosrelés de STOP
y SAFETY para que nunca excedan los valores admitidos de 4A;
= El contacto del relé SAFETY debe conectarse en serie al comun
de los comandos de movimiento cuando se requiera proteccion de
seguridad contra la activacion involuntaria del comando con el
actuador enreposo;
= conecte los dos contactos de STOP en serie conectando COM
STP1 a STP2 con un puente cuando la maquina esta configurada
para un solo comando de parada (el contacto de parada se
encuentra ahora entre los terminales COM STP2 y STP1);
= es OBLIGATORIO utilizar siempre los dos contactos de STOP que
se encuentran en la unidad receptora;
= conecte los dos contactos de STOP por separado si la maquina
estd configurada para gestionar dos contactos de STOP
separados (utilice cuatro cables). El instalador tiene Ila
responsabilidad de crear un sistema de cableado que garantice el
nivel de seguridad requerido;
= reunir los conductores del cableado mediante abrazaderas para
que los mismos se alejen del médulo electrénicoy de modo que se
encuentren lo suficientemente sujetados como para permanecer
fijados incluso si se liberan del conector y asi evitar potenciales
peligros relacionados con la seguridad eléctrica.

Al finalizar lainstalacién se debera:
= realizar el ensayo de la Maquina accionada mediante el
Telemando comprobando la efectividad de las medidas de
seguridad de la Maquina mediante el mando de STOP y que los
simbolos de mando correspondan exactamente al movimiento de
la Maquina;
= controlar que durante la instalacion no se hayan realizado
operaciones que inutilicen los sistemas de seguridad de la
Maquina (final de carrera, interbloqueos, limitadores de carga,
etc.);
= compruebe que el contacto del mando SAFETY esté en serie con
todos los mandos que requieren una proteccion;
= controlar también que la Maquina funcione correctamente sin el
uso del telemando, cuando sea posible;
= en caso de que se detecte un funcionamiento anémalo de la
Maquina, ponerla FUERA DE SERVICIO hasta que se solucione
completamente el problema;
= cerrar la Unidad receptora controlando antes que la junta de
estanqueidad alojada en la tapa se encuentre en perfectas
condiciones.

9.4 Colocacion de la antena

Silaantena esta colocada dentro de la Unidad receptora, instale la
Unidad receptora en una zona de la Maquina libre y facilmente
accesible, sin protecciones, paneles, piezas, superficies ni nada
que proteja de alguna manera, ni estructuras o materiales que
obstaculicen la conexion radioeléctrica. En particular, la Unidad
receptora se debe colocar como minimo a 50 cm de objetos
metalicos que se encuentren a su alrededor y nunca dentro de
recipientes metalicos cerrados.



Sila Unidad receptora esta cubierta por estructuras metalicas
oinstalada dentro de cuadros metalicos se debe utilizar el
correspondiente kit de alargadera para la antena. Cuando
utilice el kit de extension de la antena, tenga en cuentala
advertencia siguiente.

Instale laantenaverticalmente, en un areade lamaquina despejada,
sin protecciones, paneles, partes, superficies u otros elementos,
de modo que las pantallas, estructuras o materiales no obstruyan el
radioenlace.

10 Instrucciones para el Usuario
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.
Todas las instrucciones y las advertencias del Telemando Elca
que contiene este Manual deben ser leidas y comprendidas. El
incumplimiento o incomprensién puede causar graves lesiones,
incluso la muerte, o dafios materiales.

10.1Uso del Telemando y condiciones laborales

Para usar correctamente el Telemando se deben observar todas las
advertencias e instrucciones contenidas en el Manual. Ademas, se
debenrespetarlasindicaciones de ladocumentacion del Telemando
y de la Maquina donde se haya instalado el Telemando.

Se deben cumplirtodas las normas en materia de seguridad laboral
y de prevencion de accidentes laborales.

Finalmente, se deben observar todas las Leyes, los Reglamentos y
las Normas aplicables, incluso locales.

Acontinuacidén se presentan algunos ejemplos de comportamientos
que se deben evitar durante el uso del Telemando.

Los ejemplos que se presentan son solo algunos ejemplos y no
cubren todos los usos incorrectos posibles del Telemando.

Es responsabilidad del Fabricante de la Maquina y del Usuario
evaluar y definir las posibles medidas para evitar cualquier uso
incorrecto posible del Telemando o de la Maquina.

10.2 Advertencias generales para el Usuario

El Usuario debe:

= controlar que las Unidades del Telemando se encuentren
integras y funcionando correctamente;

= controlar que el pulsador de STOP funcione correctamente;

= controlar que los mandos de la Maquina funcionen
correctamente;

= comunicar inmediatamente a los superiores y/o a los
responsables dellugar de trabajo y/o de la Maquina sobre posibles
fallos, asentamientos, deterioros o cualquier otra anomalia que
pueda provocar el funcionamiento incorrecto del Telemando y/o
de la Maquina o que pueda ser causa de dafios a Personas y/o
cosas;

= no realizar ninguna accién en caso de que el Telemando no estén
en buen estado o silos mandos no funcionan correctamente;

= usar la Maquina en la cual se haya instalado el Telemando Elca
soloencondiciones de seguridad y siempre que se pueda observar
claramente el area de accién de la Maquina;

= usar la Maquina en la cual se haya instalado el Telemando solo si
serespetan las precauciones e instrucciones proporcionadas por
el Fabricante de la Maquina y de acuerdo con todas las Leyes, los
Reglamentos ylas Normas aplicables, incluso locales;

= apagar la Unidad emisora cada vez que se suspenda el trabajo,
aunque sea temporalmente;

= observar todas las instrucciones y las advertencias
suministradas por el Fabricante de la Maquina y/o por el
instalador;

= observar todas las instrucciones y las advertencias
suministradas por el responsable de la puesta en servicio de la
Maquina para la actividad laboral;

= observar todas las instrucciones y las advertencias contenidas
en el Manual del Telemando;

= utilizar el Telemando tal como se ha descrito en este Manual,
segunlas advertenciasylasinstrucciones suministradas por Elca
y respetando las Leyes, los Reglamentosylas Normas aplicables,
incluso locales;

= conocer su actividad laboral y en consecuencia aplicar todas las
instrucciones operativas presididas en relacién con la misma;

= usar el Telemando solo si se considera encontrarse en buen
estado psicofisico;

»usar el Telemando para que la Maquina se desplace
correctamente;

= utilizar los dispositivos de parada del Telemando o de la Maquina
en caso de que se presente cualquier situacion de peligro, incluso
sino depende del uso de la maquina;

= prestar atencion a las senalizaciones luminosas de la Unidad
emisora;

= respetar las eventuales distancias de seguridad vinculadas al
uso de la Maquina para evitar situaciones riesgosas, potenciales
y/oreales.

El Usuario no debe:

= usar el Telemando sino conoce perfectamente lasinstrucciones
y advertencias del mismo o si no recibié una capacitacidn
conveniente por parte de personal cualificado;

= usar el Telemando en caso de sospechar que el Telemando, la
Maquina o un componente tiene un funcionamiento incorrecto;

= usar el Telemando si las etiquetas, simbolos y/o advertencias
estan sucios, desgastados oilegibles;

= trabajar con el Telemando si las condiciones de trabajo no
permiten controlar correctamente la Unidad emisora y/o la
Maquina;

=usar el Telemando ni efectuar simultaneamente otras
operaciones, como por ejemplo el uso de otras Maquinas y/o otros
dispositivos  (teléfono, ordenador, teclados, aparatos
informaticos o audiovisuales, radioteléfono, etc.);

= comer ni beber mientras se use el Telemando;

= modificar las etiquetas, las advertencias y todo el contenido en
laUnidad receptora;

= permitir el uso del Telemando a personas insuficientemente
capacitadas y/o no autorizadas;

= permitir que laUnidad receptora quede expuesta ala posibilidad
de que personal no autorizado pueda daiarla o alterarla.

RESPETAR LAS ADVERTENCIAS EINSTRUCCIONES
ADICIONALES CONTENIDAS EN OTRAS PARTES DE ESTE
MANUAL.

10.3 Condiciones del medio ambiente de uso
Las condiciones del medio ambiente de uso del Telemando son las
siguientes:

Unidad Temperatura

Unidad receptora de -25°Ca+55°C

10.4 Advertencias antes de comenzar a trabajar

A\

Antes de comenzar a trabajar con el Telemando, el Usuario
debera:

= colocarse en una posicién que permita tanto el control
directo de la Maquina como el movimiento de la carga;

= colocarse en una posicién de seguridad con respecto ala
carga, ala Maquinay a cualquier otra actividad u operacién del
lugar de trabajo;

= colocarse en una posicién de trabajo donde no sea posible
perder el equilibrio o tropezar;

= controlar el mecanismo del funcionamiento del pulsador de
STOP;

= usar el Telemando solo para el uso destinado o para
requerimientos operativos;

= aprenderlacorrespondencia entre los actuadoresy las
maniobras de la Maquina.

El Usuario no debe:

= encender o usar el Telemando en lugares cerrados o con
escasa visibilidad;

= usar el Telemando si el mismo se encuentra fuera del radio de
accion.




.
Lainobservancia de los puntos anteriores puede implicar una
conexién no 6ptima entre las Unidades del Telemando, con el
riesgo de que la Maquina ejecute mandos no deseados.

10.5 Advertencias durante el uso normal

) A\

Durante el uso normal, el Usuario debera:

= prestaratencion al area de trabajo y eventualmente ala
presencia de situaciones de peligro;

= controlar visualmente todos los movimientos de la Maquinay
delacarga;

= permanecer dentro del radio de accién del Telemando;

= prestaratencion alas sefiales visuales y acusticas del
Telemando;

= usarel Telemando para desplazar la Maquina en forma segura
y para no crear situaciones de peligro para personas y/o cosas;
= apagarla Unidad emisoray cortar la alimentacién de la
Unidad receptora en caso de funcionamiento incorrecto;

= comunicarinmediatamente a los superioresy/o alos
responsables del lugar de trabajo y/o de la Maquina sobre
funcionamientos incorrectos;

= usarel Telemando solo después de solucionar los eventuales
problemas y/o funcionamientos incorrectos;
= usar el Telemando solo con la bateria cargada;

= encasode que la bateria esté descargada, terminar las
eventuales operaciones peligrosas en el tiempo mas breve
posible.

10.6 Advertencias que se deben observar después del uso

Advertencias que se deben observar después del uso

= noabandonarla Maquina en condiciones de peligro (por
ejemplo con cargas suspendidas);

= impedir el uso del Telemando a personas insuficientemente
capacitadas y/o no autorizadas.

EL INCUMPLIMIENTO DE ESTAS INSTRUCCIONES PUEDE

CAUSAR GRAVES LESIONES FiSICAS O INCLUSO LA MUERTE,
ADEMAS DE DANOS MATERIALES.

Placa de datos

Serial num.

Prensaestopas o enchufe

Conector del médulo de radio

m| OO |®|>»

Fusibles de proteccién de los contactos de STOP

m

Salidas de STOP

DIP switch

LED STATUS

Conector de tarjeta de expansién

X|l«|T|O®

LED STATUS relé

-

LED POWER

Conector INPUT FEEDBACK

Fusible de proteccién de la alimentacion

Conector parala alimentacién

Conector para TLC

Fusible de proteccién del TLC

Salidas de SAFETY

Fusibles de proteccién de los contactos de SAFETY

Llave de codigo

<|lc|HA|ln|m|o|Ov|(2]|=Z

Médulo Médulo radiorreceptor

11.1 Datos técnicos

Médulo radio receptor-emisor MR32EL
Antena incorporada
Alimentacion 12-24 V=
Absorcién 1,0A
Potencia absorbida <15W

11 Descripcion de la Unidad receptora

Fusible de proteccién entrada

. . F5 = 3A MINIBLADE ATM 32V
alimentacién

Fusibles de proteccién contactos F1,F2 = 4 AMINIBLADE ATM 32 V

STOP

Fusibles de proteccion de los _

contactos SAFETY F3,F4 =4 AMINIBLADE ATM 32V
Et(s;bles di proteccién contactos F6 =10 A MINIBLADE ATM 32 V
Capacidad maximade los

contactos de los circuitos de 10A

mando

Capacidad maximade los A

contactos del circuito de STOP

Capacidad maximade los an

contactos del circuito de SAFETY

Tensién maxima aplicable en los 30 V=

contactos

Grado de proteccion IP65

Dimensiones 133x256x88 mm

Peso 1600g
N oo
© N
©
8 S
1 D)
47
o © © g
D
14,15 232,5 9




11.2 Disposicion de los mandos y esquema de conexiones
La documentacion suministrada con el Telemando esta compuesta
por:
= “Disposicidon de los Mandos” que contiene la configuracién de la
Unidad emisoraylos nombres de los mandos enviados ala Unidad
receptora;
= “Esquema de conexiones” que indica la correspondencia entre
los mandos enviados por la Unidad emisoray los disponibles en la
Unidad receptora.
El esquema de conexiones debera ser controlado, rellenado y
firmado por el Instalador, que tendra la responsabilidad de realizar
correctamente el cableado.
La Disposicién de los mandosy el Esquemade conexiones se deben
conservar junto con este Manual: si se debe utilizar uno o mas de
estos documentos para tramites administrativos (controles,
ensayos, etc.) se deberarealizar una copia.

El cableado de las salidas de la Unidad receptora debera
corresponder siempre a lo indicado en Disposicidon de los
mandos y en Esquema de conexiones.

11.3 Placa de datos de la Unidad receptora

La Placa de datos de la Unidad receptora AR E1-FLEXI.SW es una
sola. Su posicidén y los datos contenidos en la misma figuran en la
tabla siguiente:

11.5.1 Tarjeta de expansion 8 relés

La tarjeta de expansion de 8 relés permite ampliar la funcionalidad
del sistema para obtener ocho usos adicionales de encendido/
apagado.

Numero de salidas disponibles 8
On/Off
Tension maxima aplicable en los 230V~
contactos
Capacidad maximade los

A 10A
circuitos de mando

11.5.2 Tarjeta proporcional PWM 6CH
La tarjeta proporcional PWM 6CH tiene hasta 6 salidas de tension
proporcionales (PWM) y hasta 3 entradas digitales.

L, Informaciones
Tabla Posicion .
contenidas

NUmero de matricula
(Serial Num.), afio de
fabricaciony los
principales datos
técnicos de la Unidad,
elmarcadoy las
eventuales marcas
del Telemando.

Tapadela Unidad

Placa de la Unidad
receptora

11.4 Seializaciones luminosas
Enla placa dela Unidad receptora se encuentran:
= el LED POWER
= el LED STATUS
= un LED cada porrelé.
El significado del encendido de cada LED se describe en las tablas
siguientes.

11.4.1LED POWER

INDICACION SIGNIFICADO

La Unidad receptora esta

ElI LED POWER esta apagado.
apagada.

EI LED POWER esté encendido. | -2 Unidadreceptoraesta

alimentada.

11.4.2 LED STATUS

INDICACION SIGNIFICADO

La unidad receptora esta en
espera. No hay ningln enlace de
radio activo.

ElI LED STATUS parpadea unavez
cada 5 segundos.

EILED STATUS parpadea Presencia de la conexidn de radio.

rapidamente.

11.4.3 LED STATUS RELE

TenIS|on de alimentacion de las 8-30 V=
salidas

Nuamero de salidas de corriente

proporcionales disponibles 6

(PWM)

Salidas de corriente _
proporcionales regulables (PWM) de0a2A(30V
Ndamero de entradas digitales 3

disponibles

Tensidn de las entradas digitales [10-24 V===

11.5.3 Tarjeta proporcional analégica 6CH
La tarjeta proporcional Analégica 6CH tiene hasta 6 salidas de
tensidn proporcionales y hasta 3 entradas digitales.

Tensién de alimentacion de las

salidas Sl

Numero de salidas disponibles de
tensién proporcionales

Salidas de tensién proporcionales de0a28 V= (10 mA)a

(regulable)

Numero de entradas digitales 3
disponibles

Tensidn de las entradas digitales |10-24 V===

a.Las salidas de tensidn proporcionales pueden tener un valor
maximo de 2V por debajo de la tension de alimentacion de las
salidas.

11.5.4 Tarjeta proporcional analégica con bucle de corriente 6CH
La tarjeta proporcional analdgica con bucle de corriente de 6
canales tiene hasta 6 salidas proporcionales de tensién o corriente
(max. 20 mA) y hasta 3 entradas digitales.

Nuimero de salidas proporcionales

disponibles 6

Salidas de tension proporcionales |de-10a10 V==

(impedancia =1 kOhm; alimentacion activa)

Salidas proporcionales en bucles

’ max. 20 mA
de corriente

(impedancia = 500 Ohm; 2 conductores, alimentacién activa)

Numero de entradas digitales

disponibles 3

Tensién de las entradas digitales |10-24V=

INDICACION SIGNIFICADO

EI LED STATUS del relé esta El control del relé esta

apagado. desactivado.
El LI.ED STATUS del relé se El control del relé esta activado.
enciende.

11.5 Tarjetas de expansion
Las siguientes tarjetas de expansidn estan disponibles para esta
unidad receptora:

- tarjeta de expansion 8 relés

= tarjeta proporcional PWM 6CH

- tarjeta proporcional analégica 6CH

= tarjeta proporcional analdgica con bucle de corriente 6CH

12 Instrucciones generales para el
funcionamiento
La unidad receptoraAR E1-FLEXL.SW consta de tres partes
principales:

» PLACA BASE

» MODULO RADIORRECEPTOR )

« TARJETA CON EL CODIGO DE IDENTIFICACION

12.1Placa Base

Contiene los relés de STOP, SAFETY y control, los bornes para la
conexidn eléctrica, la etapa de alimentaciéon y el soporte con la
conexidén eléctrica del mddulo radiorreceptor.



12.2 Médulo radiorreceptor

Contiene toda la electrénica para la recepcion, descodificacion de
los mandos transmitidos por el emisor y la identificaciéon del
sistema. En el mdédulo radiorreceptor se instala la placa con el
cédigo de identificacion.

12.3 Tarjeta con el codigo de identificacion

Contiene el codigo de identificacion univoco del sistema. Este
codigo permite al sistemareconocer las sefiales transmitidas porla
unidad de transmision ala que esta acoplado. Esta tarjeta también
almacenalos datos funcionales del sistema.

12.4 DIP switch
Elinterruptor DIP 1 siempre debe estar en OFF.
Elinterruptor DIP 2 siempre debe estar en OFF.

Las posiciones del DIP switch 1y del DI switch 2 no se deben
modificar por ningin motivo durante el uso normal.

Las posiciones de los DIP switch se pueden modificar en
algunas situaciones pero solo por personal técnico autorizado y
convenientemente capacitado.

12.5 Salidas mandos

Para conocer la correspondencia entre la salida activada en la
Unidad receptora por un mando enviado por la Unidad emisora se
debe consultar la Disposicién de los Mandos y el Esquema de
conexiones.

13 Instalacion

En el capitulo “Advertencias para el Instalador” del presente
manual puede encontrarse lainformaciény las advertencias parala
instalacién que completan este capitulo. Por lo tanto se debera
leer, comprender y conocer todo lo que se describe en ambos
capitulos de este manual.

Lainstalacion debe serrealizada por personal cualificadoy
autorizado en conformidad con todas las Leyes, los
Reglamentosylas Normas aplicables, incluso locales.

El Instalador debe:
= respetarlas advertenciasylasinstrucciones del Fabricante de la
Maquina;
= respetarlo contemplado porlas normas de referencia del sector
de aplicaciéon de la Maquina;
= todo el contenido de este manual;
= usarlaMaquinadonde se haya instalado el Telemando solamente
en condiciones de seguridad;
= usar el Telemando para controlar la Maquina solo si se puede
observar perfectamente toda el area de accién de la Maquina;
= apagar inmediatamente la Maquina y cortar la alimentacién del
Telemandoyde laMaquina cuando se presenten fallos o anomalias
del Telemando o de la Maquina;
= informarinmediatamente alos superioresy/oalosresponsables
en caso de que se presenten fallos, roturas o cualquier otra
anomalia;
= conservarlaUnidad emisorade modo que personal no autorizado
y/o no cualificado no pueda utilizarla.

13.1Indicaciones para el cableado

Enlafase de cableado se debera:
= Preste atencidonalas corrientes que circulan enlosrelés de STOP
y SAFETY para que nunca excedan los valores admitidos de 4A.
= es OBLIGATORIO utilizar siempre los dos contactos de STOP que
se encuentran en la unidad receptora;
= conecte los dos contactos de STOP en serie conectando COM
STP1 a STP2 con un puente cuando la maquina esta configurada
para un solo comando de parada (el contacto de parada se
encuentra ahora entre los terminales COM STP2 y STP1);
= reunir los conductores del cableado mediante abrazaderas para
que los mismos se alejen del médulo electrénicoy de modo que se
encuentren lo suficientemente sujetados como para permanecer
fijados incluso si se liberan del conector y asi evitar potenciales
peligros relacionados con la seguridad eléctrica.

.
El contacto del relé SAFETY debe conectarse en serie al comun
de los comandos de movimiento cuando sea necesario para
proteger contra movimientos no deseados desde la posicion de
reposo.

ingreso comdn —_—— comun de los mandos de movimiento

. comune dei comandi di selezione

Elrelé TLC puede ser controlado por una sefial externade 12 o
24 voltios y proporciona una salida de alta corriente protegida
por un fusible (10 A max.).

TLC
r—= —
EnTLC —leF._
ingreso TLC T —— == salidaTLC
fusible
10A

’ A\

Enla unidad receptora, el circuito de STOP esta formado por
dos contactos conectados en serie mediante un puente de
cables (cableado estandar de Elca).

Sila maquina requiere un circuito de STOP con dos contactos
separados (cuatro cables), puede eliminarse este puente. En
este caso, el instalador tendra la responsabilidad de
proporcionar el cableado que garantice el nivel de seguridad
requerido.

’ A\

Al finalizar la instalacién, controlar que durante la instalacion
no se hayan realizado operaciones que inutilicen las medidas de
proteccién del Telemando y/o de la Maquina.

Para proteger a la Unidad receptora del polvo, agua y de otras
sustancias, se debera cerrarla Unidad receptora comprobando que
lajunta se encuentre en buen estadoy en la posicion correcta.
Ademas, controlar que las partes se encastreny superpongan para
que se cierren correctamente.

13.2 Prueba

Después de la instalacién serad responsabilidad del Instalador
realizar el ensayo de la Maquina radiocontrolada. Se debera
controlar especialmente que los mandos enviados correspondan a
las maniobras efectuadas.

Durante el control se debe prestar especial atencion al
funcionamiento del mando de STOP, el cual debera funcionar
correctamente.

Sidurante el ensayo se detectase algun funcionamiento incorrecto
sera obligatorio poner fuera de servicio tanto al Telemando como a
la Maquina hasta que se identifique y se solucione el problema.

Elinstalador debera controlary llenar todas las partes del
Esquema de conexionesy la Disposicién de los Mandos (si no
fueron previamente llenados). En estos documentos se debera
registrar la fecha de puesta en funcionamiento del sistema, el
selloylafirmadelinstalador.




14 Mantenimiento

14.1 Mantenimiento del Telemando - Indicaciones generales
Es responsabilidad del Encargado del mantenimiento:
= conservarlaUnidad emisora de manera seguray de formaque no
pueda ser utilizada por personal no autorizado o no cualificado;
= usar la Maquina en la cual se haya instalado el Telemando Elca
solo en condiciones de seguridady siempre que se pueda observar
claramente el area de accidon de la Maquina;
= usar la Maquina en la cual se haya instalado el Telemando solo si
serespetan las precauciones e instrucciones proporcionadas por
el Fabricante de la Maquina y de acuerdo con todas las Leyes, los
Reglamentos ylas Normas aplicables, incluso locales;
= comunicar inmediatamente a los superiores y/o a los
responsables dellugar de trabajo y/o de la Maquina sobre posibles
fallos, asentamientos, deterioros o cualquier otra anomalia que
pueda provocar el funcionamiento incorrecto del Telemando y/o
de la Maquina o que pueda ser causa de dafios a Personas y/o
cosas;
= observar todas las instrucciones y las advertencias
suministradas por el Fabricante de la Maquina y/o por el
instalador;
= observar todas las instrucciones y las advertencias
suministradas por el responsable de la puesta en servicio de la
Maquina para la actividad laboral;
= observar todas las instrucciones y las advertencias contenidas
en el Manual del Telemando;
= observar todas las Leyes, los Reglamentos y las Normas
aplicables, incluso locales;
= utilizar el Telemando tal como se ha descrito en este Manual,
segun las advertenciasy lasinstrucciones suministradas por Elca
y respetando las Leyes, los Reglamentos ylas Normas aplicables,
incluso locales.
Es obligatorio llevar un registro de todas las intervenciones de
puesta a punto, controly mantenimiento del Telemando. El registro
debera ser realizado por el Responsable del Mantenimiento de la

Maquina.
A\

Antes de cada intervencién de mantenimiento debe asegurarse
que:

= laUnidad receptora NO reciba alimentacion;
= laUnidad emisora esté apagada;
= el pulsador de STOP esta presionado.

En caso de funcionamiento incorrecto se debera apagar la
Unidad emisoray cortar la alimentacion de la Unidad receptora.
El Telemando debera permanecer fuera de servicio hasta que el
problema se haya solucionado con las intervenciones técnicas
necesarias.

Después de cada intervencion de mantenimiento se debera:
= comprobar que lajunta esté integra y correctamente colocada;

= controlar que las partes de la cubierta estén correctamente
encajadas para poder superponerse;

= enroscar los tornillos presentes.

14.2 Mantenimiento ordinario

Se entiende como mantenimiento ordinario al conjunto de acciones
cuya Unica finalidad es mantener normales las condiciones de uso
del Telemando.

El mantenimiento ordinario se realiza mediante intervenciones de
puesta a punto, de control, de sustitucidon programada de piezas,
necesarias para usar normalmente el producto.

Cada vez que se monte o instale el Telemando en la Maquina, cada
vez que se traslade o coloque la Maquina en una nueva posicién o
luego de un mantenimiento extraordinario, se deberan realizar
todas las instrucciones que se indican a continuacioén.

El mantenimiento ordinario descrito en este Manual es fundamental
para el funcionamiento seguro del Telemando.

Para que el Telemando funcione en modo seguro se debera
realizar el mantenimiento ordinario descrito en este Manual.

El mantenimiento ordinario puede requerir intervenciones mas
especificas o que serealice segun periodos de tiempo diferentes en
caso de que existan condiciones ambientales especiales (por
ejemplo: ambientes con temperatura demasiado elevadas o bajas,
ambientes demasiado sucios o en condiciones de uso muy
frecuente).

El Fabricante de la Maquina o el Instalador podran definir una mayor
frecuencia paraalgunas intervenciones especificas, en caso de que
la aplicacidon lo requiera.

1
H
Antes de realizar cualquier operacion de mantenimiento de la

Maquina se debera cortar la alimentacion de la Unidad
receptora.

14.2.1 Mantenimiento ordinario diario

Acciones pararealizar durante el curso normal:
= evitar que se depositen materiales que puedan comprometer el
uso en condiciones de seguridad de la Unidad receptora (por
ejemplo: polvo, grasa, cemento, cal, arena, etc.);
= evitar cualquier accidon que pueda dafiar la Unidad receptora
(contacto con el agua, fluidos y liquidos, golpes, etc.);
= protegerala Unidad receptorade chorros de agua o del golpeteo
delalluvia;
= no dejar indtilmente expuesta al sol o a fuentes de calor a la
Unidad receptora.

14.2.2 Mantenimiento ordinario mensual

Al menos unavez al mes:
= limpiar con un pafio hUumedo la Unidad receptoray comprobar su
integridad;
= controlar que la placa de datos de la Unidad receptora sean
legible y se encuentre en buen estado.

14.2.3 Mantenimiento ordinario trimestral

Al menos cada tres meses:

= controlar que los mandos enviados correspondan a las
maniobras realizadas por la Maquina;

= compruebe que cuando no se envia ningin comando de
movimiento, el contacto del relé SAFETY esta abierto. Después de
realizar este mantenimiento serd necesario registrar la
intervencién (fecha, firma, comentarios) como evidenciade que el
control se realizé normalmente. Conservar el registro junto con
los otros documentos de la instalacién puesto que representa un
mantenimiento importante relacionado con la seguridad.

14.3 Mantenimiento extraordinario

Por mantenimiento extraordinario se entiende a la operacidon y al
conjunto de operaciones de reparacion que se deben realizar como
consecuencia de roturas, fallos o funcionamiento incorrecto del
Telemando.

Mediante el mantenimiento extraordinario se pueden restituir las
condiciones de uso y de funcionamiento originales al Telemando.

.
El mantenimiento extraordinario debe ser realizado solamente
por personal cualificado de Elca.

El personal cualificado de Elca es personal técnico
especializado, con conocimiento y competencia especifica del
Telemando.

Ningun técnico especializado puede realizar operaciones de
mantenimiento extraordinario del Telemando sino pertenece a
lared de asistencia de Elca o que haya sido especificamente
autorizado por Elca.

Para las operaciones mantenimiento extraordinario se deberan
usar solamente materiales y repuestos originales de Elca.

El Manual de instrucciones y mantenimiento debera estar a
disposicion del técnico especializado encargado de las
operaciones de mantenimiento extraordinario.

Cuando se solicite la asistencia y/o piezas de repuesto a Elca se
debera comunicar el nimero de matricula del Telemando, la fecha
de compray la anomalia detectada.

Ademas, para responder correctamente a la solicitud, se debera
conocer la direccion del lugar donde se utiliza el Telemando, el
nombre y el nimero de teléfono del responsable que se deba
contactar,ademas de la empresa proveedora del telemando.



15 Guia parala solucion de problemas

Si el Telemando no funciona correctamente, es necesario proceder

con las siguientes comprobaciones preliminares:
= Alejar todas las Unidades emisoras presentes en el area de
trabajo de la Unidad emisora Elca en uso para evitar posibles
perturbaciones e interferencias de radio;
= acercar la Unidad emisora Elca a la correspondiente Unidad
receptora Elca para evitar posibles perturbaciones o
interferencias de radio, colocandose siempre en un lugar seguro
con una vision total de la Maquina, del area de trabajo y de la
carga, si estuviera presente;
= comprobar si el problema esta relacionado con el Telemando o
conlaMaquina: paraello se debera efectuar una prueba de mando
de la Maquina utilizando un puesto de mando diferente del
Telemando, si estuviere presente. Si, después de realizar esta
prueba, el problema persiste es necesario intervenir en la
Maquina, siguiendo las instrucciones del Fabricante de la misma.
En casocontrario el problema corresponde al Telemando Elca, por
lo que se deberan realizar controles adicionales.

15.1 Soluciones en caso de errores de funcionamiento

Latablasiguienteindicalos fallos de funcionamiento que se pueden
detectar por el encendido de los LED de la Unidad receptora y sus
correspondientes soluciones. Si el problema persistiera después
de haber puesto en practica la solucién indicada, contactar con el

servicio de asistencia del Fabricante de la Maquina.

INDICACION

POSIBLE MOTIVO

RECOMENDACION

Ningun LED se
enciende.

La Unidad receptora
no esta alimentada.

Suministrar
alimentaciénala
Unidad receptora.

EILED POWER esta
apagado.

La Unidad receptora
no esta alimentada.

Comprobar que los
bornesreciban
alimentacion.
Compruebe que el
cable de alimentacién
esta conectado
correctamente.

EI LED STATUS esta
apagado.

El Telemando esta
sometidoa
interferencias de
radio.

Comprobar que no
haya otros sistemas
similares o fuentes de
interferencias como
radioenlaces o
aparatos de
transmision. Apagary
volver aencenderla
Unidad emisora.

Ausenciadela
conexiéon de radio.

Comprobar que la
Unidad emisora esté
activay conectada
correctamente.
Asegurarse de que la
distancia operativa
corresponda al radio
de accidény que el
Telemando se haya
instalado
correctamente.

EILED STATUS
parpadea
rapidamente.

La unidad receptora
espera el START
desde launidad de
transmision.

Active launidad de
transmisidny pulse la
tecla START.

Uno o mas mandos no
activan la maniobra
correspondiente.

Un fusible esta
averiado.

Controlar el estado de
los fusibles dentro de
la Unidad receptora.

No se ha transmitido
el mando.

Compruebe queenla
unidad receptora se
enciende la luz
correspondiente al
comando activado en
launidad de
transmision.

El cableado es
incorrecto.

Controlar el cableado
de la Unidad
receptora.

16 Desguace y eliminacion

16.1 Desguace
Después del desguace, el Telemando se debe transportar y
conservar segun lo indicado en el apartado 8.5 .

16.2 Eliminacion

Encasodeeliminacion de todaslas partes de la Unidad emisoray de
su Sistema de recarga, las mismas se deben tratar como residuos
diferenciados. La eliminacion debe realizarse en conformidad con
las prescripciones de ley y de los reglamentos en vigor del pais de
uso.

16.2.1 Eliminacidon de residuos enla Union Europea: Directiva
2012/19/UE

En la Unién Europea, todos los aparatos eléctricos y electrénicos
(AEE) como los mandos a distancia deben gestionarse parareducir
el impacto en el medio ambiente y para ayudar a la salud de las
personas. Portanto, hay previstos distintos modos paralarecogida
y el reciclaje de estos aparatos.

El simbolo del contenedor de basura con ruedas tachado con una
cruzindica que estos AEE deben eliminarse conforme a la Directiva
2012/19/UE.

El simbolo del contenedor tachado incluido en el mando a distancia
indica que el producto debe eliminarse separado de otros residuos
al final de su vida util. La recogida separada del mando a distancia
al final de su vida Util es organizaday gestionada por el fabricante.
Por tanto, el usuario que desee deshacerse del mando a distancia
debera contactar con el fabricante para recibir indicaciones sobre
el sistemaadoptado por este para permitirlarecogida separadadel
producto al final de su vida util.

Como alternativa, para todos los aparatos que deban eliminarse
con unas dimensiones inferiores a 25 cm, existe la posibilidad de
entregarselos gratuitamente a los distribuidores de productos
electrdnicos, con una superficie de venta de al menos 400 m2, sin
obligacidn de adquirir un nuevo aparato equivalente.

La recogida diferenciada adecuada del mando a distancia
desechado para su reciclaje, tratamiento y eliminacidon compatible
con el medio ambiente contribuye a evitar posibles efectos
negativos en el medio ambiente y en la salud y favorece la
reutilizacidny/oelreciclaje de los materiales de los que se compone
el mando a distancia.
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